Linearaktuatoren
Baureihe LA 72.3000

Linearaktuatoren:

MICROSTEP Baureihen LA 72.3000

MICR

O/STEP

Schrittmotoren, Steuerungen, Bewegungssysteme

Prinzip: Aktuator mit gefiihrtem Druckstiick
Bewegungsweg: 10 mm
Antrieb: Hybridschrittmotor 1,8° bipolar
Standardausfiuhrungen
Typ SchrittgréBe | Haltekraft | Axialkraft |Phasenstrom| Phasen- Phasen- | Motorlange |Gesamtlange| Schrauben-
Sa [mm] fs=400 Hz | fs=400 Hz len [A] widerstand | induktivitat Iw [mm] lc[mm]  [lange Is [mm]
Fy [N] Fa [N] Ren [Ohm] Lpn [mH]
72.3120 0,005 80 50 0,5 13,0 17,0 33,6 65 6,4
72.3320 0,005 140 100 8,0 7.3 15,0 45,6 77 9,4
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Bestellbezeichnung

LA 72.Typ

LA72.Typ B
LA72Typ C
LA72.Typ D
LA72Typ E

Normalausfiihrung (gehértete Kugel)
gehartete abgeflachte Kugel

weicher Druckzapfen

AuRengewinde M6, 15 mm lang
Sonderausfuhrung, z. B. Innengewinde

(z. B. LA 72.3120)
(z. B. LA 72.3120.B)
(z. B. LA 72.3120.C)
(z. B. LA 72.3120.D)
(z. B. LA 72.3120.E)
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Baureihe LA 72.3000

Modifikationen

- Motoranschluss
- Kabellange
- mit/ohne Stecker

- Flachbandlitze/Einzelader

B 1P

Typ A: Typ B: Typ C:

EE

Normalausfiihrung, gehartete, abge- Druckzapfen aus

gehartete volle

flachte, bewegliche Messing oder

Kugel Kugel Kunststoff

Phasenanschliisse

Typ D:

Befestigungsgewinde

M6,

15 mm lang

Typ E:
Sonderlésung

Phase 1: Anschluss rot und blau (1-3) Schrittfolge bei Drehrichtung im Uhrzeigersinn
Phase 2: Anschluss gelb und schwarz (2-4)
Bipolar
1ty 3(bl)
Schritt Anschliisse
1[2][3]4
2(ge) 1 + +
2 + | +
3 + | +
4(SW) 4 + +
Allgemeine technische Daten
Betriebsspannung Us/V 10... 42
Betriebsumgebungstemperatur 9 [°C] 5...55
max. Wicklungstemperatur 9 [°C] 120
Schutzklasse IP40
Prufspannung Up/V 550/1s
Motorgewicht LA 72.3120 mu/kg 0,22
Motorgewicht LA 72.3320 mu/kg 0,31
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Baureihe LA 72.3000

Axialkraft-Schrittfrequenz/Geschwindigkeits-Kennlinie

im Start-Stop-Betrieb
100 10
90 9
80 8
o
70 7
£
= 60 6 =
B g
£ 50 5 @
2 .- _/t._ _— = < E
S 40 4 E
2 ™~ S
30 3 g
N k|
20 2 3
10 1
0 0
(=} O O O O 9O 9 O O O 9O O O O 9 9O O 9O 9
© © O © 9 O O O 9O 9 O S O O O 9O O 9
SR8 BBRIISIIY SR BR 8
S 3388t

S d
Schrittfrequenz [Hz]

Anwendungsbeispiel: Mit dem Linearaktuator LA 72.3120 kénnen
im StartStop-Betrieb bei einer Geschwindigkeit von 4 mm/s, dies
entspricht einer Schrittfrequenz von 800 Hz, 47 N Axialkraft
erzeugt werden.
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Die fs-v-Kurve A gilt bei konstanter Schrittfrequenz. Die Kurve B

gilt fiir ein dreieckférmiges Bewegungsprofil (gleiche
aufeinanderfolgende Beschleunigungs- und Bremskurven).

Axialgeschwindigkeit [mm/s]

LA 72.3320 36V /0,7A
im Start-Stop-Betrieb mit Frequenzrampe
120 10 120 \ —1 40
— 1
/ \ / 9 A ”’ 35
100 100 -
N L~ 8 -
ST T AN A B P & Pl 30 &
80 TE 80 2 r E
% ¢ & - 25 £
z d g z 4 g
£ 60 5 2 5 60 = 20 2
= £ = NG ! g
E //.._._._\_._._._..._4 H 3 />\\ /// 15E
< 40 3 ﬁ < 40 o §
// \ ) )—;; 47 /// . 0 §
20 < 20 1 I~ <
7 g i
P N 1 L
0 0 0 = 0
Y EEEEE R Y Y Y Yy cocccocccocccocccococsoooso oo
88883888888888888283 8888888838888838s8888838
S8 esBer®e g 38338853 SO 8RITITVSIIIIBBIBRNER
Schrittfrequenz [Hz] Schrittfrequenz [Hz]
MICROSTEP GmbH 78+49 3634 6897-0
Rheinmetallstral3e 29 E www.microstep-motoren.de

99610 S6mmerda < info@microstep-motoren.de



